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Ce manuel donne la procédure pour réaliser une communication Modbus RTU entre un automate Twido.
Dans cette architecture 'automate sera esclave et le pupitre maitre.
Le cordon de communication utilisé doit respecter le schéma suivant (suivant modeéle d’afficheur)

Série MMI6000/8000 a I'exception du MMI16043S/7043B043S

Série eMMI9000

COM1 RS485 2W COM3 RS485 2W RS485 2W
SubD Male SubD Male Mini-DIN Femelle
1 RX- 6 Data-
2 RX+ 9 Data+
5 GND 5 GND
o o o o
| Référence |  SMIC 8 TWIDO SMIC 8 TWIDO COM3

Série MMI7000

COM1 RS485 2W COM3 RS485 2W RS485 2W
SubD Male SubD Male Mini-DIN Femelle
1 RX- 7 Data- 2D-
2 RX+ 8 Data+ 1D+
5GND 5 GND 7GND
o o o o
| Référence|  sMIC 8 TWIDO SMIC 7 TWIDO COM3

MMI6043S, MMI7043P, MMI8043S

COM1 RS485 2W COM3 RS485 2W RS485 2wW
SubD Femelle SubD Femelle Mini-DIN Femelle
1 RX- 7 Data- 2 D-
2 RX+ 8 Data+ 1D+
5 GND 5 GND 7 GND
(&) Q@

| Référence |  SMIC 4 TWIDO SMIC 4 TWIDO COM3
RMD, RMS
COM2 RS485 2W COM3 RS485 2W RS485 2W
SubD Femelle SubD Femelle Mini-DIN Femelle
7 RX- 4 Data- 2 D-
6 RX+ 1 Data+ 1D+
5 GND 5 GND 7 GND
(o) ©
Référence SMIC R TWIDO SMIC R TWIDO COMS3
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Dans le logiciel EasyBuilder, utiliser le driver Schneider MODBUS RTU

L'interface de connexion doit étre RS 485 2W.
Le débit : 19200.

Parité : aucune.

Bits de données : 8.

Bit de stop : 1.

Numéro de station API par défaut : 1.

Attention, le port du Twido ne fixe pas automatique

ment les parameétres de communication

, il est nécessaire de

respecter la configuration ci-dessous afin d’avoir une communication correcte entre 'automate et le pupitre.

prietés de Pénphéngue

e e T = =
——

— — - —

Mom :

[ MMI

Localisation : | Local - |

Schneider MODBUS RTU

@ PLC

Type PLC : I

Schreider MODBUS RTU

.1.50, MODBUS_RTU_ZERO_BASED.e30

PLCUF : |R5-485 2W

-

* Supporte fa fonction passerelle entre MMI et API

* Paramétrer L\W 9903 3 2 pour augmenter Iz vitesse de transfert du pg API en mode passerelle

COM : [COM1 (19200,M,8,1)

Mum. station API par default: 1
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Parameétres...



Dans le logiciel de programmation du Twido, il faut allouée la zone mémoire dans laquelle le pupitre viendra lire et écrire.

En effet, pour qu'un mot ou un bit soit

accessible par

une requéte Modbus, il doit étre localisé dans

la zone mémoire allouée par I'application TwidoSuite .

Dés lors que le mot %MWHx est utilisé dans I'application alors la zone mémoire de %MWO0 a %MWXx est allouée .
Dés lors que le bit %Mx est utilisé dans l'application alors la zone mémoire de %MO0 a %Mx est allouée .

Un bilan mémoire de l'application permet de connaitre les zones allouées par I'application Twidosuite.

Exemple:

NN

Catégorie d'objets

W\

Frogramimar

Deéfinir les

Allocation:
Tablea

Objets simples
Blocs fonctionnels
Objets E{S

Objets avances

Utilise| Utilisé

Objets simples
%M
Se MY

IO 0| 0| 0| 0| M| 0| @) 0| 0 o | o)

iza] Telemecanigue

Caonfigurer

Yl & %ahd100
\\ 1o Ehta

1 [ Mots
Sauvegardé| [ Mots

Données utilizateur

-Eiits meémaoire
hots mémoire

SahAO & Yehan100

Configurer
les données

RAM = EEPROM[ |
[ Mots

ﬁCnnstantea
-Cnnﬁguratinn

%-Disp. Mem. Données

Programme utilizateur.

.Cnde executable

I_Dnnnées prog.
-mndif en ligne

.Disp. tdem. code

Autre
-Dnnnées d'exécution

e [ Mots

Le bilan mémoire d'une application Twidosuite indique :

Bits mémoire : 101 bits
Mots mémoire : 101 mots

Dans cette application les bits %MO0 a %M100 et les mots %MWO0 a %MW100 existent et sont donc accessibles par une
requéte de communication émise par un équipement maitre tel qu’un pupitre, une supervision, un serveur OPC...

Les bits et mots de rang supérieur n'existent pas dans Il'application. Une tentative d'accés a l'une de ces variables
entrainera une erreur au niveau de I'équipement émetteur de la requéte (ouverture de la page « pas de réponse API »

sur I'afficheur.
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